Séquence logique du programme peche
Le détecteur de distance mesure une distance.

La valeur est câblée à un bloc de conversion chiffre – texte.

Le chiffre en texte est câblé à la fenêtre NXT.

La distance mesurée est câblée à un bloc de calcul.

Le bloc de calcul multiple la distance par 60 (en fonction des roues).

Le résultat est câblé à un bloc de calcul qui multiple par 360 (conversion tours en degrés).

Le résultat est câblé à un bloc de calcul (facultatif ; plus d’options possibles)

La valeur est câblée à un premier bloc moteur.

La valeur est câblée à un second bloc moteur.

Le bloc moteur active le moteur A du nombre de degrés apporté par le câble.

Une boucle attend le signal d’un capteur de pression.

Le bloc moteur active le moteur A en sens inverse, du même nombre de degrés.

